


Независимо от того, являетесь ли вы опытным профессионалом или просто 3D-любитель, прогулка по 
объекту с P1 позволит вам быстро и точно оцифровать окружающую среду.

КОПИЯ ОКРУЖАЮЩЕГО МИРА НА РАЗ, ДВА, ТРИ!

ОТКРЫВАЯ НОВЫЕ ИЗМЕРЕНИЯ

Дальность сканирования
40 м @ 10% альбедо
70 м @ 80% альбедо    

Поле зрения
360° × 59°

Построение облака в
реальном времени

Визуализация процесса

Компактный и легкий
 Вес 1 кг

В помещении, на улице, под землей, весь день
Мощная технология SLAM позволяет P1 снимать под прямыми солнечными лучами или даже ночью в 
местах, недоступных для съёмки традиционными методами.

Мал да удал
При весе всего 1 кг, P1 помещается в небольшой сумке и может работать весь день с простой заме-
ной батареи, воссоздавая окружающую среду за считанные минуты.

Скорость сканирования
200,000 т/сек

Относительная точность
 До 2 см

2см



Рабочий процесс

ЦИФРУЙ ВСЁ, ЧТО ВИДИШЬ
Передовая технология SLAM не обязательно должна стоить целое состояние. Больше не потребуется 
сложной калибровки прибора или длительных рабочих процессов обработки данных облака точек. 
Конструкция Plug-and-Play и доступная цена P1 дают вам возможность раскрыть безграничные воз-
можности для творчества, оптимизировать обработку данных и с легкостью оцифровать активы.

Снимайте RGB-видео с помощью панорамной камеры

ДОПОЛНЕНИЯ
КАМЕРА ГНСС РТК

Снимай
Ходи, сканируй и просматривай облака точек в ре-
жиме реального времени.

Анализируй
Обрабатывай облака точек в форматах las, pcd, pts, ply, используя
программное  обеспечение  для  работы  с  облаками  точек  Trion Model
Соотношение поле/камералка - примерно 3:1.

Представляй данные и отчёты
Вычисляй расстояния, площади и объёмы. Создавайте конту-
ры, планы этажей, анализ деревьев и 3D-модели, такие как 
BIM.

Генерируйте данные облака точек с геопривязкой.



Îôèöèàëüíûé ïðåäñòàâèòåëü 

ïðîäóêöèè Navmopo  â Ðîññèè
info@geokzn.ru
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